
spring

№ диаграмм

№1 №2 №3

Тип рукоятки

3632

lock+NC button NO

34

NO

35

button NO

31

Ход рукоятки

возврат рукоятки 
в нулевое положение

фиксация рукоятки 
в каждом положении

(Z)

(F)

P, kOm

10k (2 x 5 кΩ)

5k  ( 2,5 )2 x  кΩ

Тип аналоговых выходов

«1-2»
Ось

«3- »4

Одноосевой или двухосевой джойстик до  положений 3

Центральный офис: 115088, РФ, г. Москва, ул. Угрешская, дом 2, стр.   62, пом. 415    
Производство и центральный склад: РФ, г. Набережные Челны, ул. Орловская, 178    

ООО «РЕСАП», ИНН 1639044162, КПП 772301001   

Командоконтроллер (джойстик)
Опросный лист

www.resap.ru   
resap-a@mail.ru   8-800-555-74-05

XKBA

Нестандартная диаграмма

Пример маркировки: 
+  (0123)XKBA 36-Z-2 10K) (3)-(3

36 - тип рукоятки

 - Z возврат рукоятки в нулевое положение

 -  рукоятки2 ход

 - № диаграммы оси вперед/назад + потенциометр на 10 кОм( +103 )К  

( )3  - № диаграммы оси влево/вправо 

-(0123) - уникальный артикул присваивается джойстику с нестандартной диаграммой
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spring

Standard chart

№1 №2 №3

Handle

3632

lock+NC button NO

34

NO

35

button NO

31

Handle stroke

returning the handle 
to the zero position (spring)

locking the handlein 
each position (fixing)

(Z)

(F)

P, kOm

10k (2 x 5 кΩ)

5k  ( 2,5 )2 x  кΩ

Type of analog outputs

«1-2»
Ось

«3- »4

Single-axis or two-axis joysƟck up to 3 posiƟons 

XKBA

Non-standard chart

Example of labeling: 

(3+  (0123)XKBA 36-Z-2 10K) (3)-
36 - handle

 - Z return of the handle to zero position (spring)

 - handle stroke2

 - iagram No. of the forw/back axis + 10kOhm potentiometer(3+10 )К d

( )3  -  eft/right axis diagram No.l

-(0123) - a unique article is assigned to a joystick with a non-standard diagram
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 Industrial Joystick
Questionnaire
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